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Prasentationsinhalt s/ Robotics

*\Was ist ein Exoskelett?

* Welche Anwendungsbereiche?
*\Was ist ReWalk?

* Warum ,,More than Walking“?
* Funktionsweise

*Live-Demo

* Fragerunde




xoskelett? W/ Robotics

Definition:
,Ein Exoskelett ist eine Stutzstruktur fir einen Organismus, die eine stabile
aullere Hulle um diesen bildet.”

In der Natur dienen die dauleren Knochen und Schalen zur Stabilisierung und zum
Schutz der Muskeln. Uber diese Struktur werden Krafte, die normalerweise auf

den Korper wirken, Gber das Exoskelett abgeleitet.

Maschinensicherheit im Kontext Industrie 4.0 - Die Maschine zum Anziehen - Exo-Skelette




RéNalk

as ist ein Exoskelett? W/ Robotics

Typen von Exoskeletten

Kraftverstarker Bewegungsuntersutzer

Innerhalb der Typen wird nochmals zwischen aktiv und passiv unterschieden 4
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Anwendungsbereiche? WW/Robotics

*Angestrebte Anwendungsbereiche

$ & 3 3

*Viele Exoskelette befinden sich noch in der Entwicklungsphase.
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HONDA

The Power of Dreams

ASIMO, Honda

dungsbereiche?

Industrie

Prototyp-Phase Daewoo Shipbuilding
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Industrie
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Anwendungsbereiche? [ RObOtICS
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wendungsbereiche? W/Robotics

XOS 2, Sarcos

_ HULC (Human Universal Load Carrier), Ekso&Lockhead
Studie 2010 fur US Army

Studie 2010 fur US Army

Beide Projekte wurden auf Grund der Akkukapazitdten eingestellt.
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Anwendungsbereiche? BW/Robotics
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ReWalk Robotics entwirft, entwickelt,
produziert und vermarktet tragbare
motorisch angetriebene Exoskelette.

Unsere Mission ist es, die
Lebensqualitat von Menschen mit
Behinderung der unteren Extremitaten

durch Herstellung und Entwicklung der
marktfihrenden Robotertechnologie
grundlegend zu verandern.

!

W/Robotics
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.| couldn‘t understand
why wheelchairs, after
2000 years are still the
sold solution to
paralysis.”

Dr. Amit Goffer
e Tetraplegiker seit 1997

 ReWalk Entwickler und
Unternehmensgriinder (1999)

S/ Robotics
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,ReWalk“ das Unternehmen

Niederlassungen

 USA —Unternehmenszentrale

* [srael — Forschung und Entwicklung
* Deutschland — Europazentrale

e 70 Mitarbeiter weltweit

ReWalk Robotics, Inc.
Marlborough, USA

ReWalk Robotics, Ltd.
Yokneam, Israel

eValk

W/ Robotics
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ReWalk Robotics GmbH
Berlin, Deutschland
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2012

2013

2014

2015

2016

CE-Zulassung
Firmengrindung

Borsengang (Nasdaq)
FDA Zulassung fur die USA

Productlaunch ReWalk 6.0

Erste Kostenlbernahme einer GKV
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,ReWalk“ das Unternehmen W/ Robotics

150 Trainingszentren Weltweit
Direktmarkte in Deutschland, USA und GroRbritannien
Erweitertes internationales Handlernetzwerk

Mehr als 1.000 trainierte ReWalk Nutzer Weltweit
Mehr als 270 verkaufte Systeme weltweit

Kundenorientierte Unternehmensteile in den
Direktméarkten

* Vertrieb & Beratung B Direkimarkt
* Kilinisches Training B Handler — Aktuell @

* Service I Handler — Kurzfristige Zielmarkte




W/ Robotics

e Das ReWalk-System ist ein am Korper tragbares roboterhaftes Exoskelett.

* Esermoglicht Menschen mit einer Rickenmarksverletzung, durch
motorisierte Huften und Knie wieder aufrecht zu stehen, zu gehen und
Treppen hinauf- und hinabzugehen

e Das System ermodglicht selbstandiges und vom Anwender selbst
kontrolliertes Gehen und ahmt beim Gehen die nattrlichen
Bewegungsablaufe der Beine nach

* Die ReWalk-Technologie wurde fur den ganztagigen Gebrauch zu Hause,
bei der Arbeit und in der Offentlichkeit konzipiert

17
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Was ist ReWalk? W/ Robotics

Am besten anpassbare Exoskelett
* Beinlange auf 5mm genau einstellbar
* Breite mittels 5 BeckengroRen einstellbar
* Umfangreiches Zubehor an Gurten, Bligel und Polster
 Thermoplastische Einlagenbettung

* Funktionelle Gehgeschwindigkeit von bis zu 0,71 m/s (2,6 km/h)
* Prazise Passform optimiert Sicherheit, Funktion und Komfort

e Akkulaufzeit von mindestens 3 Stunden bei ununterbrochenem Gehen.
e D.h.in der Praxis von Morgens bis Abends — Nachts Aufladen
 Ladedauer ca. 4 Stunden

* Erwartete Nutzungsdauer ist 5 Jahre
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Vollstandig selbstragend — der Nutzer fuhlt bzw. tragt das Gewicht des Systems beim
gehen nicht

Bordcomputersteuerung

Batteriebetrieben fir die ganztags Nutzung

Nutzer kann stehen, gehen, Treppen steigen, sich drehen & setzen
Das System kann drinnen und drauf8en verwendet werden

Motorisch angetriebenes Knie- und Huftgelenksystem bewegt den Nutzer, die
Bewegungskontrolle bleibt stets beim Nutzer

Mehreren tausend Einstellmoglichkeiten, individuell ausgestattet und individuell
konfiguriert
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Hiuftpack mit
Steuereinheit und
Batterie

Beugungssensor

Uberkniehalterung

Unterkniehalterung

Verstellbares
FuBgelenk

Thermoplastische
Einlagen

[ ]

e
W/ Robotics
Gurthalterungen

Beckenbligel

Manuell Mode
Tasten

Fernbedienung

Unterarmgehstiitzen
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Modussymbole

Warnhinweise

,Zurick“-Taste ,Weiter“-Taste

W/ Robotics
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Wer kann ReWalk nutzen?

ReWalk ist entwickelt fir Personen mit Behinderungen der
unteren Gliedmalien, die sich mit den Handen und Schultern auf
Unterarmgehstiitzen abstutzen kénnen.

ReWalk Benutzer brauchen eine

e Korpergrolie zwischen ca. 160 cm und ca. 190 cm
* Oberschenkellange: 36cm-49 cm

* Unterschenkellange: 43 cm - 56 cm
e 50-100 kg Korpergewicht

Auch andere Faktoren wie Knochendichte, Bewegungsumfang und
Motivation mussen berlicksichtigt werden und sind Teil der
Voruntersuchung.

ReNalk

WW//Robotics
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Geringere Medikamenteneinnahme
fur bestimmte Beschwerden

Verbesserung der psychischen
Verfassung

Verbesserte Blasen- und
Darmfunktion

Zunahme der Muskelmasse /
Verringerung der Muskel-Spastizitat

Reduzierter Schmerz und bessere
Schmerztherapie
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 Anfrage
* Einholung der arztlichen Unbedenklichkeitserklarung
e Verifizierung durch ReWalk Therapeuten

e Test Session: Terminabsprache durch ReWalk

AuRendienst (Physiopraxis, Klinik, Sanihaus)
* Videodokumentation zur Unterstltzung des Antrages

* Antragsvorbereitung durch Kostenmanagement
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../ReWalk Robotics Presenting ReWalk 6.0.mp4

ReéNalk

Robo tics

Robert Lewis
Area Sales Manager — Deutschland Ost

ReWalk Robotics GmbH
Leipziger Platz 15 - 10117 Berlin

Mobile: +49 (0)171 48 20 276
E-mail: robert.lewis@rewalk.com

Web: www.rewalk.com
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